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CONSEJO MEXIQUENSE DE CIENCIAY TEC’NOLOGI'A
PRIMER CERTAMEN ESTATAL DE ROBOTICA
REGLAS ESPECIFICAS POR CATEGORIA

Categorias | y Il. Sumo y Minisumo
Descripcion

Las Categorias Minisumo y Megasumo consisten en un match (combate) entre dos Robots
auténomos que se realiza en un Dojo (Ring) donde cada Robot busca sacar al oponente del
area de combate.

Tabla de especificaciones

Dimension maxima Altura maxima Peso maximo Diametro del Linea de borde

del Robot del Robot del Robot Dojo del Dojo
Minisumo 10cm Sin restricciéon  [0.5 Kg (500 g) |77 cm 25cm
Megasumo (20 cm Sin restricciéon (3.0 Kg 154 cm 5.0cm

Caracteristicas del Robot

¢ Para su funcionamiento debera ser auténomo por lo que no debera estar conectado a
un aparato externo {(como computadoras, fuentes de alimentacion o algun otro
dispositivo). Tampoco debera disponer de comunicaciéon con el exterior con aparatos
como mandos de radio control.

e Solo para su activacién, podra tener un sistema de arrancador automatico a través de
un control inaldmbrico.

¢ No podra tener materiales que permitan que se sujete al area de combate, tales como
adhesivos, de succion, ventosas o parecidos.

o El peso incluye todos los sensores, partes moviles, baterias y accesorios.
Caracteristicas del area de combate

o El area de combate (Dojo) sera circular. Los equipos deberan asumir que tendra una
superficie de madera o metdlica y estara pintada de color negro mate. Tendra una
altura (espesor) minima de 19 mm (1.9 cm) y maximo de 5 cm sobre la superficie. El
perimetro del Dojo (Ring) tendra una linea de borde pintada de blanco de acuerdo a la
tabla de especificaciones.

Caracteristicas de la competencia
e Los equipos deberan acudir en la hora y lugar sefialados.

e Una vez en posicién, un integrante por equipo se preparara para activar el Robot
cuando lo indique el jurado.
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o Las personas responsables de los equipos retiraran sus Robots hasta que el jurado lo
indique.

e Los combates seran de un maximo de 3 match de 3 minutos cada uno.

e El Robot que toque primero el piso, esté mas de 15 segundos sin moverse o acumule
2 violaciones a las reglas establecidas perdera el match.

e En el caso de que un Robot quede inmovil y el otro salga del area de combate antes
de los 15 segundos, se repetira el match.

e Si al terminar los 3 minutos del tercer match ningun Robot gana, se declarara un
empate y se procedera a realizar un nuevo match (muerte subita). Si el match de
muerte subita termina en empate, el jurado podra declarar un vencedor de acuerdo
con los siguientes criterios: fallas o violaciones al reglamento, asi como méritos
técnicos y estrategia.

Consideraciones especiales

e Los equipos participantes deberan asegurar que la construccién y programaciéon de
los robots sea realizada por los estudiantes.

¢ El robot puede expandirse en tamano después de que comience el partido, pero no
separarse fisicamente, por lo que debe seguir siendo un solo robot centralizado. Los
robots que violen estas restricciones perderan el partido.

e El robot debe caber dentro de un cuadrado de las dimensiones apropiadas
para la clase correspondiente. Ninguna pieza del robot podra superar las dimensiones
establecidas previo al combate.

¢ Las piezas que podrian romper o danar el Dojo no estan permitidos. Utilizar piezas que
estan destinadas para dafiar intencionalmente al robot del oponente o al operador no
estan permitidas. Empujones y golpes normales no se consideran danos intencionales.
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Categoria lll. Seguidor de linea
Descripcion

La Categoria Seguidor de Linea implica que el Robot debe recorrer un circuito preestablecido
en el menor tiempo posible. El circuito estard marcado por una linea negra propensa a
cambios en diferentes secciones del circuito, el cual estara trazado sobre una superficie con
un fondo color blanco mate.

Tabla de especificaciones

Dimension Altura . . Ancho de
. . . L. Peso del Dimensiones de ,
Categoria maxima maxima del Robot la pista linea de la

del Robot Robot

Segulldor de 15 em x 20 om 15 em Sln 3 1.22mx2.44 mx
Linea restriccién | 1.9 cm (19 mm)

pista
2.0+£0.5cm

Caracteristicas del Robot

o El Robot debe estar libre de aditamentos o accesorios que comprometan la pista o
resulte peligrosa su manipulacion.

e El Robot debe ser rigido y tener bien sujetos todos sus instrumentos y componentes.
De igual forma, debera poder resistir impactos menores por el bien de su estadia en
la competencia.

¢ Las dimensiones maximas del Robot deben ser de 15 cm de ancho, 20 cm de largo y
15 cm de alto antes y durante la competencia. Se puede usar cualquier tipo de
mecanismo o estructura que ayude para fines estéticos, funcionamiento o facilite el
control del Robot siempre y cuando no sobrepase las medidas antes mencionadas.

Caracteristicas de la pista

o La pista estara contenida en una superficie de madera (triplay) con dimensiones de
1.22mx2.44mx1.9cm (19 mm).

o Tendradiversos cruces. Las secciones podran ser en zigzag y los angulos pueden ser
pronunciados no menores a 90°. Podra tener vueltas en U y curvas mayores a 15 cm
de radio.

e La pista sera una superficie con un fondo color blanco mate y un trayecto marcado
con una linea negra de ancho de 2.0 + 0.5 cm.

Caracteristicas de la competencia

o El Robot debe seguir la linea en forma auténoma, por lo que esta prohibido el uso de
alguna interfaz de control una vez comenzada la competencia o durante el recorrido.
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e Elcronémetro se activard cuando el Robot pase por la linea de salida y se detendra al
llegar a la linea de meta. Cada representante de equipo sera libre de posicionar el
Robot a la distancia de la linea de salida que considere prudente.

e Cuando el Robot salga de la linea de trayectoria perdera una oportunidad de completar
el circuito.

o Cada Robot tendra 3 oportunidades para completar el circuito de forma exitosa en el
menor tiempo.

Consideraciones especiales

e Los equipos participantes deberan asegurar que la construccidn y programacion de
los robots sea realizada por los estudiantes.

o Esta permitido el uso de turbinas pero los equipos deben saber que el primer criterio
es terminar el recorrido y el segundo criterio es el tiempo.

¢ No existira limitacién en cuanto a la cantidad y tipos de sensores que los robots
utilizaran, ni del peso del robot.
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Categoria IV. Laberinto

Descripcion

La Categoria Laberinto implica que el Robot debe encontrar la salida de forma auténoma en
el menor tiempo posible.

Tabla de especificaciones

Altura de las

Dimensidén Altura

CelEgeint maxima maxima del Pgi%gf I D:jrg?gai(;rt\:s paredes de la
del Robot Robot P pista
Laberinto 15cmx15cm 20 cm Sin restriccién 2mx2mx1.9 20 cm

cm (19 mm)

Caracteristicas del Robot

e El Robot no debera exceder las siguientes dimensiones: 15 cm x 15 cm y 20 cm de
alto, debido al tipo de pista. Sin restriccion de peso.

¢ Para su funcionamiento debera ser auténomo por lo que no debera estar conectado a
un aparato externo (como computadoras, fuentes de alimentacién o algun otro
dispositivo). Tampoco debera disponer de comunicacion con el exterior con aparatos
como mandos de radio control o bluetooth.

e Solo para su activacién, podra tener un sistema de arrancador automatico a través de
un control inaldmbrico.

e Se permite el uso de cualquier tipo de sensor de proximidad para el sistema de
exploracién del Robot pero se prohibe el uso de switches (interruptores on/off), fines
de carrera u otros mecanismos de deteccion por contacto. El Robot no debera tocar
las paredes durante el recorrido del laberinto.

e Las ruedas o llantas no pueden dejar marcas sobre el camino.
Caracteristicas del laberinto

e La pista estara contenida en una superficie con fondo color blanco mate de madera
(triplay) con dimensiones de2 mx 2 mx 1.9 cm (19 mm).

e Las paredes del laberinto tendran un espesor de 0.6 cm (6 mm), una altura de 20 cm
y entre paredes de la pista habra una distancia de 25 cm. Las intersecciones seran de
90°.

¢ Eljurado emitira un sistema de puntaje que dara a conocer a los equipos participantes,
el cual se sustenta en elementos como: terminar el recorrido, mantenimiento de la
movilidad, recurrencia al pasar por un mismo punto o al tocar la pared, etc.

e (Cada Robot tendra dos intentos para completar el recorrido con un maximo de 3
minutos cada uno.
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Consideraciones especiales

e Los equipos participantes deberan asegurar que la construccidn y programacion de
los robots sea realizada por los estudiantes.
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Categoria V. Drones

Descripcion

Los equipos deberan disefiar un Dron que despegue de una plataforma de 1 m de altura y
complete un recorrido disefiado para la competencia.

Tabla de especificaciones

Altura
maxima de
vuelo en el
aerédromo

Dimensiones Aerédromo
maximas del A 6 FeE ezl (superficie

Dron Dron B
Dron 0 o minima)

50 m x 20 m (base)
4.5 m (altura)

Categoria

1 m de diametro en Sin

las hélices restricciéon Sin restriccion

Drones

Caracteristicas del Dron

¢ Ladistancia maxima entre los extremos de las puntas de las hélices del Dron no podra
exceder 1 metro. Tampoco podra ser equipado con sensores de ultrasonido o laser.

e Eljurado podra solicitar el cumplimiento de misiones basicas tales como:

o Vuelo en linea recta siguiendo una linea y deteccién de obstaculo para aterrizar.
o Vuelo en linea recta siguiendo una linea, deteccién de obstaculo y seguir de frente.
o Vuelo sobre escalones.

o El jurado establecera un sistema de puntaje que dara a conocer a los equipos
participantes, el cual serd determinado por elementos como: terminar el recorrido,
mantenimiento de la movilidad, recurrencia al pasar por un mismo punto o al tocar la
pared, etc.

¢ (Cada Dron tendra dos intentos para completar el recorrido con un maximo de 5
minutos cada uno.

Caracteristicas del aerédromo

o El aerédromo estara definido por una superficie (area) minimade 50 mx20m x 4.5 m
de altura.

o El aerédromo tendra configurada una trayectoria donde se distribuiran puertas que
tendran que ser atravesadas por el Dron y con banderas que tendran que ser rodeadas
en el menor tiempo posible y sin contacto con los obstaculos.

o El aeré6dromo tendra como minimo 10 obstaculos y como maximo 15 obstaculos
divididos entre puertas y banderas.

e Los integrantes de los equipos participantes deberan realizar los ajustes en una
estacion de ajustes y pruebas.

¢ Un integrante del equipo podra manipular el Dron desde la estacién de despegue.
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e Alingresar al aerédromo, un integrante del jurado definira el recorrido que debe realizar
el Dron.

¢ No se podran realizar pruebas dentro y fuera del aerodromo durante la competencia.

o El jurado podra suspender la prueba en caso de considerar que no existen las
condiciones minimas de seguridad para el uso del Dron. Si pierde el control
abruptamente, se impacta contra algun objeto externo o corre el riesgo de ocasionar
cualquier accidente, el equipo sera descalificado.

Consideraciones especiales

e Los equipos participantes deberan asegurar que la construccidn y programacion de
los robots sea realizada por los estudiantes.
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